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Encoder	für	C-Achse
direkt	mit	Achse	gekoppelt

Honda	MR-16M
Dieser	Stecker	liegt	lose	im	Kabelkanal
unterhalb	vom	RMB-Modul.
Durch	umpinnen	der	drei	Kontakte	
(FG,	V-REF,	V-REF	GND)	kann	der	Encoder
vom	Servomotor	verwendet	werden.
Counts	per	degrees	Motor	=	2660
Counts	per	degrees	gekoppelt	=	2000

Servomotor	mit
Encoder	für
C-Achse

Original	Stecker
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Stecker	vom	direkt
gekoppelten	Encoder
C-Achse

Stecker	vom	Servopack
(liegt	lose	im	Kabelkanal
in	der	Nähe	RMB)

An	RMB-Modul

Counts	per	degrees	Motor	=	2660
Counts	per	degrees	gekoppelt	=	2000

Encoder	Signale

V-REF	Steuersignale
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